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Vel Max 40 Km/h — h = 60 mm Vel Max 60 Km/h — h = 80 mm Vel Max 20 Km/h Vel Max 20 Km/h
. . . Velocitd costante 60 km/h
MARCIA VEICOLO Veicolo in accelerazione da O a 60 X_j\j per 390 m per 100 m in decelerazione da 60 a 0 Km
Accelerazione Vel Max 35 Km/h Vel Max 40 Km/h Vel Max 60 Km/h Prova Frenatura Vel Max 30 Km/h
non compensata Anc = 1.35 m/sec 2 Anc = 1.37 m/sec 2 Anc = 1.35 m/sec 2 Anc = 1.38 m/sec ?
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